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Hinweise zur vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung

Diese Einbau- und Bedienungsanleitung (EB) leitet zur sicheren Montage und Bedienung an.
Die Hinweise und Anweisungen dieser EB sind verbindlich fir den Umgang mit
SAMSON-Gerdgten. Die bildlichen Darstellungen und lllustrationen in dieser EB sind beispiel-
haft und daher als Prinzipdarstellungen aufzufassen.

= Fir die sichere und sachgerechte Anwendung diese EB vor Gebrauch sorgfdltig lesen
und fir spdteres Nachschlagen aufbewahren.

= Bei Fragen, die Gber den Inhalt dieser EB hinausgehen, After Sales Service von SAMSON
kontaktieren (aftersalesservice@samsongroup.com).

Die gerdtebezogenen Einbau- und Bedienungsanleitungen liegen den Ge-
rdten bei. Die jeweils aktuellsten Dokumente stehen im Internet unter
www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads > Dokumen-
tation zur Verfigung.

Hinweise und ihre Bedeutung

A\ GEFAHR © HINWEIS

Gefdhrliche Situationen, die zum Tod oder zuv  Sachschéden und Fehlfunktionen
schweren Verletzungen fihren

i Info

Informative Er/duferungen
Situationen, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fishren kénnen

1 Tipp
Praktische Empfehlungen
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1 Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

BestimmungsgemdBe Verwendung

Der elektrische Antrieb Typ 3374 ist fir die Betdtigung eines angebauten Hubventils fir den
Anlagenbau und die Heizungs-, Liftungs- und Klimatechnik bestimmt. Der digitale Stellungs-
regler gewdhrleistet dabei eine vorgegebene Zuordnung von Ventilstellung und Eingangssig-
nal. Der Antrieb ist fir genau definierte Bedingungen ausgelegt (z. B. Stellkraft, Hub). Daher
muss der Betreiber sicherstellen, dass der Antrieb nur dort zum Einsatz kommt, wo die Ein-
satzbedingungen den bei der Bestellung zugrundegelegten Auslegungskriterien entsprechen.
Falls der Betreiber den Antrieb in anderen Anwendungen oder Umgebungen einsetzen
mochte, muss er hierfir Riicksprache mit SAMSON halten.

SAMSON haftet nicht fir Schaden, die aus Nichtbeachtung der bestimmungsgemdf3en Ver-
wendung resultieren sowie fir Schéaden, die durch duf3ere Krdfte oder andere Guf3ere Einwir-
kungen entstehen.

= Einsatzgrenzen, -gebiete und -mdglichkeiten den technischen Daten entnehmen, vgl. Ka-
pitel ,Aufbau und Wirkungsweise”.

Verninftigerweise vorhersehbare Fehlanwendung

Der Antrieb ist nicht fir die folgenden Einsatzgebiete geeignet:

- Einsatz aufBerhalb der durch die technischen Daten und durch die bei Auslegung defi-
nierten Grenzen

- Einsatz im Freien
Ferner entsprechen folgende Tatigkeiten nicht der bestimmungsgemdfen Verwendung:
- Verwendung von Ersatzteilen, die von Dritten stammen.

- Ausfihrung von nicht beschriebenen Instandhaltungs- und Reparaturarbeiten

Qualifikation des Bedienungspersonals

Der Antrieb darf nur durch Fachpersonal unter Beachtung anerkannter Regeln der Technik
eingebaut, in Betrieb genommen, instand gehalten und repariert werden. Fachpersonal im
Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie der Kenntnis der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und mdgliche Gefahren erkennen kdnnen.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Personliche Schutzausristung

Fir den direkten Umgang mit dem elekirischen Antrieb ist keine Schutzausristung erforder-
lich. Bei Montage- und Demontagearbeiten kann es sein, dass Arbeiten am angeschlossenen
Ventil notwendig sind.

= Personliche Schutzausristung aus der zugehorigen Ventildokumentation beachten.

= Weitere Schutzausriistung beim Anlagenbetreiber erfragen.

Anderungen und sonstige Modifikationen

Anderungen, Umbauten und sonstige Modifikationen des Produkts sind durch SAMSON
nicht autorisiert. Sie erfolgen ausschlief3lich auf eigene Gefahr und kdnnen unter anderem zu
Sicherheitsrisiken fihren sowie dazu, dass das Produkt nicht mehr den fir seine Verwendung
erforderlichen Voraussetzungen entspricht.

Schutzeinrichtungen

In den Endlagen schaltet der Motor Gber Endlagenschalter automatisch ab. Bei Antrieben mit
Sicherheitsfunktion fchrt die Antriebsstange bei Ausfall der Versorgungsspannung in eine de-
finierte Endlage. Diese Sicherheitsstellung ist bei SAMSON-Antrieben auf dem Typenschild
eingetragen.

Warnung vor Restgefahren

Um Personen- oder Sachschéden vorzubeugen, miissen Betreiber und Bedienungspersonal
Gefdhrdungen, die am Stellventil vom Durchflussmedium und Betriebsdruck sowie vom Stell-
druck und von beweglichen Teilen ausgehen kdnnen, durch geeignete Maf3nahmen verhin-
dern. Dazu missen Betreiber und Bedienungspersonal alle Gefahrenhinweise, Warnhinweise
und Hinweise dieser Einbau- und Bedienungsanleitung, insbesondere fir Einbau, Inbetrieb-
nahme und Instandhaltung, befolgen.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

Der Betreiber ist fir den einwandfreien Betrieb sowie fiir die Einhaltung der Sicherheitsvor-
schriften verantwortlich. Der Betreiber ist verpflichtet, dem Bedienungspersonal diese Einbau-
und Bedienungsanleitung zur Verfiigung zu stellen und das Bedienungspersonal in der sach-
gerechten Bedienung zu unterweisen. Weiterhin muss der Betreiber sicherstellen, dass das
Bedienungspersonal oder Dritte nicht gefdhrdet werden.

Sorgfaltspflicht des Bedienungspersonals

Das Bedienungspersonal muss mit der vorliegenden Einbau- und Bedienungsanleitung ver-
traut sein und sich an die darin aufgefihrten Gefahrenhinweise, Warnhinweise und Hinwei-
se halten. Dariiber hinaus muss das Bedienungspersonal mit den geltenden Vorschriften be-
ziglich Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sein und diese einhalten.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Mitgeltende Normen und Richtlinien

Das mit dem CE-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richtlini-
en:

- 2014/30/EU

- 2014/35/EU

- 2011/65/EU

Das mit dem UKCA-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richt-
linien:

- S12016 No. 1091 (The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016)

— 512016 No. 1101 (The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016)

— S1 2012 No. 3032 (The Restriction of the Use of Hazardous Substances in Electrical and
Electronic Equipment Regulations 2012)

Das mit dem EAC-Kennzeichen versehene Gerdt erfillt die Anforderungen folgender Richtli-
nien:

- TRCU004/2011
- TRCU020/2011

Die Konformitdtserkldrungen und das TR-CU-Zertifikat stehen im Kapitel ,Zertifikate” dieser
EB zur Verfigung.

Der elektrische Antrieb Typ 3374 ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen vorgese-
hen.

= Bei Anschluss, Instandhaltung und Reparatur die einschldgigen Sicherheitsvorschriften
beachten.
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

Mitgeltende Dokumente
Folgende Dokumente gelten in Ergdnzung zu dieser Einbau- und Bedienungsanleitung:

- Einbau- und Bedienungsanleitung des Ventils, an das der elektrische Antrieb angebaut
wurde, z. B. fir SAMSON-Ventile:

» EB 5861 fir Dreiwegeventil Typ 3260

» EB 5868 fir Durchgangsventil Typ 3213 und Typ 3214

» EB 8012 fir Durchgangsventil Typ 3241, ANSI- und JIS-Ausfihrung
» EB 8015 fir Durchgangsventil Typ 3241, DIN-Ausfihrung

» EB 8026 fir Dreiwegeventil Typ 3244

» EB 8113 fir Dreiwegeventil Typ 3323

» EB 8131 fur Durchgangsventil fir Warmetragersl Typ 3531

» EB 8135 fir Dreiwegeventil fir Wérmetrdgers| Typ 3535
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Sicherheitshinweise und SchutzmaBnahmen

1.1 Hinweise zu méglichen schweren Personenschédden

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

= Vor Herstellen des elekirischen Anschlusses, bei Arbeiten am Gerdt und vor dem
Offnen des Gerdts Versorgungsspannung abschalten und gegen Wiedereinschal-
ten sichern.

= Nur Ausschaltgerdte einsetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten ge-
sichert werden konnen.

= Bei Einstellarbeiten an spannungsfihrenden Teilen Abdeckungen nicht entfernen.

1.2 Hinweise zu mdglichen Personenschdden

A\ WARNUNG

Quetschgefahr durch bewegliche Teile!

Der elekirische Antrieb enthdlt freiliegende bewegliche Teile (Antriebs- und Kegelstan-
ge), die beim Hineingreifen zu Quetschungen fihren kénnen.

= Im Betrieb nicht ins Joch greifen.
= Bei Arbeiten am Stellventil Versorgungsspannung unterbrechen.
= Lauf der Antriebs- oder Kegelstange nicht durch Einklemmen von Gegenstinden

behindern.

Verletzungsgefahr aufgrund fehlerhafter Bedienung, Verwendung oder Installation
bedingt durch unlesbare Informationen am Antrieb!

Im Laufe der Zeit kdnnen Einpréigungen oder Aufprégungen am Antrieb, Aufkleber
und Schilder verschmutzen oder auf andere Weise unkenntlich werden, sodass Gefah-
ren nicht erkannt und notwendige Bedienhinweise nicht befolgt werden kénnen. Da-
durch besteht Verletzungsgefahr.

= Alle relevanten Beschriftungen am Gerdt in stets gut lesbarem Zustand halten.

= Beschddigte, fehlende oder fehlerhafte Schilder oder Aufkleber sofort ernevern.

EB 8331-4 1-5



A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Uberspannung!

Die serielle Schnittstelle des elekirischen Antriebs ist nicht mit einem Uberspannungs-
schutz ausgestattet.

> Uberspannungsschutz bei Anschluss einer Leitung sicherstellen.

1.3 Hinweise zu mdglichen Sachschéden

O HINWEIS

Beschddigung des elektrischen Antriebs durch Uberschreitung der zuléssigen Tole-
ranzen der Versorgungsspannung!

Der elektrische Antrieb Typ 3374 ist fir den Einsatz nach Niederspannungsrichtlinie
vorgesehen.

= Die zuldssigen Toleranzen der Versorgungsspannung einhalten.

Beschédigung des elekirischen Antriebs durch zu hohe Anzugsmomente!

Befestigungsbauteile des elektrischen Antriebs Typ 3374 missen mit bestimmten
Drehmomenten angezogen werden. Zu fest angezogene Bauteile unterliegen ibermaf3i-
gem Verschleif3.

2 Anzugsmomente einhalten.

Beschédigung des elekirischen Antriebs durch unzulassiges Betdtigen der Handver-

stellung!

Die Antriebsstange des elektrischen Antriebs kann manuell verstellt werden.

= Handverstellung nicht im laufenden Betrieb und nur im spannungsfreien Zustand be-
tatigen.

Beschddigung des Antriebs durch unzuldssige Beschaltung der Bindreingéinge!

= Bindreingdnge stets potentialfrei beschalten.

EB 8331-4



2 Kennzeichnungen am Gerdat

2.1 Typenschild

Das abgebildete Typenschild entspricht dem aktuell giiltigen Typenschild bei Drucklegung des
vorliegenden Dokuments. Das Typenschild auf dem Gerdt kann von dieser Darstellung ab-

weichen.
SAMsSon 1
Electric Actuator 5
Mat. 2
S/N 3 4
U: 6 £ 10
Pmax: 7 F 12
st 8 v: 9 Ft: 11

Digital positioner
Firmware: 13

IP4/1Pes [TE ooy e
1 Typbezeichnung 13
2 Materialnummer 14
3 Seriennummer 15
4 Herstellungsdatum
5 DataMatrix-Code
6 Versorgungsspannung, Netzfrequenz
7 Leistungsaufnahme
8 Nennhub
9 Stellgeschwindigkeit

10  Antriebskraft einfahrend

11 Antriebskraft ausfahrend

12 Wirkrichtung Sicherheitsfunktion 16

17

TR,

einfahrend ausfahrend
% oder

)i¢

. C€

Kennzeichnungen am Gerét

Firmwareversion
Ein- und Ausgangssignal
Grenzkontakte

x\:\l Mechanische Grenzkontakte

¢}L\‘ Elektronische Grenzkontakte

Prisfung nach DIN EN 14597
Weitere Konformitditskennzeichnung

EB 8331-4
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Kennzeichnungen am Gerét

2.2 Firmwareversionen

Anderungen der Firmware gegeniiber Vorgéngerversion

alt neu

3.10 |3.11
(Interne Anderungen)

3.11 | 3.12
Baudrate 38400 wird fir Modbus nicht mehr unterstitzt.
Anderung der Kommunikationsparameter nur noch nach Eingabe der Schlisselzahl maglich.
Sonderausfihrung Drei-Tasten-Bedienung ist méglich.
Wenn der Antrieb mit Drei-Tasten-Bedienung ausgestattet ist, kann der Sollwert bei den Ap-
plikationen ,PID-Regler” und ,Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall” auf dem Start-
bild angezeigt und verstellt werden. Die Schliisselzahl ist dafir nicht erforderlich.
Erweiterte Temperaturmessung:
In der Applikation ,PID-Regler” kénnen bei ¢85 Einheit = °C und cO1 Quelle = Pt-1000-Ein-
gang zusdtzlich an Eingang 1 und Eingang 2 Temperaturen iber einen Pt-1000-Sensor ge-
messen werden. Der Messbereich ist fest auf =50 °C bis +150 °C eingestellt. Die Messwerte
konnen ausschliefBlich iber zwei Modbus-Holdingregister gelesen werden und unterliegen
keiner weiteren Behandlung im Antrieb.

3.12 3.3
Bei der Applikation ,Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall” (POSF) mit Eingangssig-
nal Gber Schnittstelle erfolgt die Umschaltung von Stellungsregler auf PID-Regler auch nach
einer Verbindungsunterbrechung zum Modbus-Master.
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3 Aufbau und Wirkungsweise

Der elekirische Antrieb Typ 3374 wird im
Anlagenbau und in der Heizungs-, Liftungs-
und Klimatechnik eingesetzt.

Der Antrieb ist ein Hubantrieb und lgsst sich,
ie nach Ausfihrung mit oder ohne Sicher-
heitsfunktion formschlissig mit den unter-
schiedlichen SAMSON-Ventilbaureihen kom-
binieren.

Der Antrieb Typ 3374 ist wahlweise als
Bauform mit integriertem Joch (Form A,

vgl. Bild 3-1) oder mit Ringmutter M30 x 1,5
(Form B, vgl. Bild 3-2) einschlieflich erfor-
derlicher Kupplungsteile erhdltlich.

Aufbau und Wirkungsweise

Bild 3-1: Bauform mit integriertem Joch
(Form B)

Bild 3-2: Bauform fiir Anbau mit Ringmutter

(Form A)

Wirkungsweise

Der Schrittmotor wird durch drehmomentab-
hangige Endlagenschalter in den Endlagen
und bei Uberlastung abgeschaltet. Die Kraft
des Motors wird Uber Getriebe und Kugel-
spindel auf die Antriebsstange ibertragen.

Aufgrund der Auswahlmaglichkeiten zwi-
schen verschiedenen Applikationen erfolgt
die Ansteuerung auf verschiedene Arten.

Stellungsregler

Die Antriebsstange folgt dem Eingangs-
signal.

PID-Regler

Mit dem PID-Regler wird der Sollwert
ausgeregelt.
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Aufbau und Wirkungsweise

Auf/Zu-Betrieb

Die Antriebsstange wird mit einem Zwei-
punkt-Signal in die obere oder untere
Endlage gefahren.

Dreipunki-Betrieb

Die Antriebsstange wird mit einem Drei-
punkt-Signal angesteuert und kann in je-
der beliebigen Position verharren.

Temperaturregelung bei Eingangs-
signalausfall

Im Normalbetrieb verhdlt sich der An-
trieb wie bei Applikation ,Stellungsreg-
ler”. Bei Eingangssignalausfall iber-
nimmt ein PID-Regler die Regelung.

3.1 Sicherheitsfunktion

Die Ausfilhrungen des Antriebs mit Sicher-
heitsfunktion sind mit einem Federspeicher
und einem Elektromagneten ausgestattet.
Wenn die Versorgungsspannung des Elekiro-
magneten (Klemmen L und N) unterbrochen
wird, fahrt der Antrieb Uber die Stellkraft der
Feder mechanisch in die Sicherheitsstellung.
Die Wirkrichtung ist abhdngig von der An-
triebsausfihrung und kann nicht gedindert
werden.

Priifung nach DIN EN 14597

Auf dem Typenschild mit dem Prifzeichen
versehene elektrische Antriebe Typ 3374 mit
Sicherheitsfunktion Sicherheitsstellung ,An-
triebsstange ausgefahren” sind zusammen
mit verschiedenen SAMSON:-Ventilen vom
TUV nach DIN EN 14597 geprift (Register-
nummer auf Anfrage).

3.2 Kommunikation

Serielle Schnittstelle

StandardmaBig ist der Antrieb mit einer seri-
ellen RS-232-Schnittstelle ausgestattet. Diese
ermdglicht die Kommunikation mit
TROVIS-VIEW Uber SSP-Protokoll.

A\ WARNUNG

Verletzungsgefahr durch Uberspannung!

Die serielle Schnittstelle des elektrischen An-

triebs ist nicht mit einem Uberspannungs-

schutz ausgestattet.

> Uberspannungsschutz bei Anschluss ei-
ner Leitung sicherstellen.

O HINWEIS

Beschddigung des elekirischen Antriebs

durch Uberspannung!

> Uberspannungsschutz bei Anschluss ei-
ner Leitung sicherstellen.

i Info
Die serielle Schnittstelle ist ausschlieBlich fir
Service-Zwecke vorgesehen. Ihre Benutzung
darf nur tempordr, nicht daverhaft erfolgen.

i Info

Der Antrieb kann auch mit einem optionalen
RS-485-Modul ausgestattet werden, vgl. Ka-
pitel ,Montage”.
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Konfiguration

Die Konfiguration des Antriebs kann mit der
Software TROVIS-VIEW erfolgen. Der An-
trieb wird hierfir Uber die serielle Schnittstel-
le mit dem PC verbunden.

TROVIS-VIEW erlaubt eine einfache Parame-
trierung des Stellungsreglers und die Visuali-
sierung der Prozessparameter im Online-Be-
trieb.

Aufbau und Wirkungsweise

3.3.2 Ausfihrung mit Drei-Tas-
ten-Bedienung

Bei der Sonderausfishrung des Antriebs mit
Drei-Tasten-Bedienung erfolgt die Bedienung
nicht Gber den Dreh-/Druckknopf, sondern
iber aufBenliegende Taste.

Der Antrieb kann in dieser Ausfihrung be-
dient werden, ohne dass der Gehdusedeckel
entfernt werden muss.

i Info
TROVIS-VIEW ist eine kostenlose Software,
die auf der SAMSON-Internetseite unter
» www.samsongroup.com > Service & Sup-
port > Downloads > TROVIS-VIEW herunter-
geladen werden kann.
Weitere Informationen zu TROVIS-VIEW
(z. B. Systemvoraussetzungen) sind auf die-
ser Internetseite und im Typenblatt » T 6661
sowie in der Bedienungsanleitung
P EB 6661 aufgefihrt.

= Vgl. Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfi-

guration”.

3.3 Ausfihrungen

3.3.1

Die Bedienelemente befinden sich unter dem
Gehdusedeckel.

Standardausfihrung

Bild 3-3: Sonderausfihrung mit Drei-Tasten-Be-

dienung
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Aufbau und Wirkungsweise

3.4 Zusatzausstattung

Mechanische Grenzkontakte

Die zwei mechanischen Grenzkontakte beste-

hen aus zwei Wechselschaltern, deren Schalt-

position unabhdingig voneinander tber stu-
fenlos verstellbare Nockenscheiben gedndert
wird. Die potentialfreien Kontakte knnen zur
Beeinflussung von Regel- und Steuereinrich-
tungen in Form von Schlief3er- oder Offner-
kontakt verwendet werden.

Das Nachriisten und Einstellen der mechani-
schen Grenzkontakte ist in Kopite| »Montage
beschrieben.

"

Elektronische Grenzkontakte

Die beiden elektronischen Grenzkontakte be-
stehen aus Relais mit herausgefihrten Wech-
selkontakten. Die potentialfreien Kontakte
kdnnen zur Beeinflussung von Regel- und
Steuereinrichtungen in Form von Schlief3er-
oder Offnerkontakt verwendet werden.

Die elekironischen Grenzkontakte haben im
Gegensatz zu den mechanischen Grenzkon-
takten nach einem Spannungsausfall keine
Funktion mehr. Die Relais fallen ab und die
Kontakte sind im Ruhezustand.

Das Nachristen der elektronischen Grenz-
kontakte ist in Kapitel ,Montage”, das Einstel-
len in Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfigu-
ration” beschrieben.

Das Auslésen des elektronischen Grenzkon-

takts kann bei Uber- oder Unterschreitung ei-

nes einstellbaren Schaltpunkts erfolgen.

— Auslosen bei Uberschreiten des Schalt-
punkts: Der Grenzkontakt wird aktiviert,
wenn der Hub der Antriebsstange den
Schaltpunkt Gberschreitet. Der Grenzkon-
takt wird deaktiviert, wenn der Hub den
Schaltpunkt um die Hysterese unter-
schreitet.

- Auslésen bei Unterschreiten des Schalt-
punkts: Der Grenzkontakt wird aktiviert,
wenn der Hub der Antriebsstange den
Schaltpunkt unterschreitet. Der Grenz-
kontakt wird deaktiviert, wenn der Hub
den Schaltpunkt um die Hysterese Gber-
schreitet.

i Info
Wenn der Schaltounkt kleiner oder gréfer ist
als die Hysterese, bleibt ein aktivierter
Grenzkontakt davernd aktiv und kann nur
durch einen Neustart (vgl. Kapitel ,Betrieb”)
oder durch Zuriicksetzen auf ,,NONE” (c24,
c27) deaktiviert werden.

RS-485-Modul
Der Antrieb kann Gber das RS-485-Modul

mit einer Leitstation verbunden werden. Fir
die unterschiedlichen Funktionen werden un-
terschiedliche Kommunikationsprotokolle
(SSP oder Modbus-RTU-Slave) genutzt. Fir
die Modbus-RTU-Kommunikation ist das RS-
485-Modul erforderlich.

= Auszug aus der Modbusliste
vgl. Anhang A.
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Aufbau und Wirkungsweise

Dreh-/Druckknopf

Display

Serielle Schnittstelle

Anschlussklemmen

Stellachse fir mechanische Handverstellung
Klemmenplatine fir Grenzkontakte

O AN WN —

Bild 3-4: Bedienelemente (gedffneter Gehdusedeckel)
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Aufbau und Wirkungsweise

3.5 Technische Daten

Tabelle 3-1: Ausfihrung ohne Sicherheitsfunktion

Typ 3374 -10 | -1 -15 17
Anschlussart mit Joch mit Ringmutter 2
Nennhub mm 30 | 15 30
ESEE::::L”HH zwischen 10 und 100 % des Nennhubs
Hondversfe”ung A-mm-Sechskontkurbe.! oder elektrisch;
Handrad als Sonderausfihrung auf Anfrage
Elektrischer Anschluss
Versorgungsspannung 24V (£15 %), 47 bis 63 Hz und 24 V DC (+15 %)
85 bis 264 V, 47 bis 63 Hz

Betriebsart S1 - 100 % nach EN 60034-1
Leistungsaufnahme Geschwindigkeit normal - schnell
o4V AC 12,5VA - 16,5 VA 19 VA - ()

DC 75W-11W 13W - ()
85 bis 264 V AC 13,8 bis 20 VA 22 VA - ()
Stellzeit bei Nennhub in s - Stellgeschwindigkeit in mm/s
Ausfihrung normal 3 120-0,25 60-0,25 120-0,25 240-0,125
Standard schnell 4| 60.0,5 30-0,5 60-0,5 120 0,25
Ausfihrung normal 3 60-0,5 30-0,5 60-0,5 -
Schnellléufer  schnell 4| 30 1,0 15.1,0 30-1,0 -
Antriebskraft in kN (Ausfihrung Standard - Ausfihrung Schnelllaufer)

ausfahrend 2,5-1,25 2,5-1,25 2,5-1,25 5.(-)
einfahrend 2,5-1,25 2,5-1,25 25-1,25 5.(-)

Gewicht in kg

ca. 3,5 3,5 3,6 3,6

1 zum Anbau an die SAMSON-Ventilbaureihe V2001 (DN 15 bis 80) sowie an SAMSON-Ty-
pen 3260 (DN 65 bis 150) und 3214 (DN 65 bis 100)

2 Anbau an SAMSON-Bauart 240; Typ 3374-15 auch an Typ 3214 (DN 125 bis 250)

3 Geschwindigkeitsstufe ,normal” (Code c64 = NORM)

4 Geschwindigkeitsstufe ,schnell” (Code c64 = FAST)
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Tabelle 3-2: Ausfihrung mit Sicherheitsfunktion

Aufbau und Wirkungsweise

Typ 3374

21 |

-26

-31

-36

Sicherheitsfunktion

a USFUh rend

einfahrend

Prisfung nach

DIN EN 14597

Anschlussart

mit Joch !

| mit Ringmutter 2

mit Joch !

| mit Ringmutter 2

Nennhub mm

15

Eingeschrankter

Hubbereich

zwischen 10 und 100 % des Nennhubs

chdversfe”ung

elekirisch

Elektrischer Anschluss

Versorgungsspannung

24V (15 %), 47 bis 63 Hz und 24 V DC (£15 %)

85 bis 264 V, 47 bis 63 Hz

Betriebsart

S1-100 % nach EN 60034-1

Leistungsaufnahme

Geschwindigkeit normal - schnell

" AC 18 VA - 23 VA
DC 11,5W-15W
85 bis 264 V AC 19,8 bis 26 VA
Stellzeit bei Nennhub in s - Stellgeschwindigkeit in mm/s
normal 3 60 - 0,25 60 - 0,25 60-0,25 60-0,25
schnell 4 30-0,5 30-0,5 30-0,5 30-0,5
Sicherheitsfalll 12.1,25 12.1,25 121,25 121,25
Antriebskraft in kN
ausfahrend 2 2 2 2
einfahrend 0,5 0,5 0,5 0,5
Stellkraft Sicherheitsfeder 2 2 0,5 0,5
Gewicht in kg
ca. 4,2 4,3 38 39

11 zum Anbau an die SAMSON-Ventilbaureihe V2001 (DN 15 bis 80) sowie an SAMSON-Ty-

pen 3260 (DN 65 bis 150) und 3214 (DN 65 bis 100)
2 zum Anbau an SAMSON-Bauart 240
3 Geschwindigkeitsstufe ,normal” (Code c64 = NORM)
4 Geschwindigkeitsstufe ,schnell” (Code c64 = FAST)
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Aufbau und Wirkungsweise

Tabelle 3-3: Gemeinsame Daten

Digitaler Stellungsregler

Eingangssignal

Stromeingang

0(4) bis 20 mA, einstellbar, R, = 50 Q

Spannungseingang

0(2) bis 10V, einstellbar, R, = 20 kQ

Pt-1000-Eingang "

Messbereich: =50 bis 150 °C, 300 pA

Bindreingang ?

durch Uberbriicken der Anschlussklemmen,
nicht galvanisch getrennt

Stellungsmeldung

Strom 0(4) bis 20 mA, einstellbar, Fehlermeldung 24 mA
Aufldsung | 1000 Schritte oder 0,02 mA
Birde | maximal 200 Q
Spannung 0(2) bis 10V, einstellbar, Fehlermeldung 12 V
Auflésung | 1000 Schritte oder 0,01 V
Birde | minimal 5 kQ

Bindreingang

Leerlaufspannung: 10 V; Kurzschlussstrom: 5 mA
durch Uberbriicken der Anschlussklemmen,
nicht galvanisch getrennt

Bindrausgang

potenﬁo”:rei, max. 230 V AC/1 A

Applikationen

Stellungsregler

Hub folgt dem Eingangssignal

PID-Regler

Festwertregelung

Auf/Zu-Betrieb

Zweipunkt-Verhalten, potenticlfreie Ansteverung Gber
Bindreingang

Dreipunkt-Befrieb

Dreipunkt-Verhalten, potentialfreie Ansteuerung iber
Bindreingang

Temperaturregelung
bei Eingangssignal-
ausfall

Wenn kein Eingangssignal anliegt, regelt der integrierte
PID-Regler einen Festwert aus.

Display

Symbole fir Funktionen, Codenummern und Textfeld
mit Hintergrundbeleuchtung

Dreh-/Druckknopf

Bedienelement zur Vor-Ort-Bedienung fir Auswahl und
Bestdtigung von Codenummern und Werten

Schnittstelle

Standard

RS-232, fiir Punkt-zu-Punkt-Verbindung zu Kommunikati-
onsteilnehmer oder Speicherstift, fest eingebaut - An-
schluss RJ-12-Buchse

- fir Applikation PID-Regler (PID) und Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall (POSF)
2 fir Applikation Auf/Zu-Betrieb (2STP) und Dreipunkt-Betrieb (3STP)

3-8
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Aufbau und Wirkungsweise

Gerdtesicherheit
Schutzart nach EN 60529 IP 54 mit Kabeldurchfihrungen
IP 65 mit Kabelverschraubungen, nachristbar
hangender Einbau nicht zugelassen nach EN 60664
Schutzklasse Il nach EN 61140
Gerdtesicherheit Il nach EN 61010-1
Storfestigkeit nach EN 61000-6-2 und EN 61326-1
Stéraussendung nach EN 61000-6-3 und EN 61326-1
Konformitit c : EE . [H[
Zuldssige Temperaturbereiche 2
Umgebung 5 bis 60 °C
Lagerung —25 bis +70 °C
Umgebungsbedingungen
Luftfeuchtigkeit | 5 bis 95 % relative Feuchte, keine Betauung

Elekirische Zusatzausstattung

Grenzkontakte mechanisch | zwei einstellbare Grenzkontakte mit Wechselschaltern;
230 V AC/1 A, ohne Kontaktschutz

elekironisch | zwei Grenzkontakte mit Relais und Wechselschaltern;
230 V AC/1 A, ohne Kontaktschutz

RS-485-Modul Modul fiir die Modbus-RTU-Kommunikation
Sonstige Angaben
Abschaltung | mit drehmomentabhdngigen Endlagenschaltern

I Kabelverschraubungen M20 x 1,5 mit Metallmutter SW 23/24, Best.-Nr. 1400-8828
2 Die zulassige Mediumstemperatur ist abhdngig vom Ventil, an das der elekirische Antrieb ange-
baut wird. Es gelten die Grenzen der Stellventil-Dokumentation.
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Aufbau und Wirkungsweise

3.6 MaBe

Typen 3374-10/-11/-21/-31

7

©
146

298

L]

ar B I

1 bei vollsténdig ausgefahrener Antriebsstange

Typ 3374 MaBh | MaBh,
-10 30
-11 15
-21 15 260
-31 15

Bild 3-5: Mafe in mm - Typ 3374, Ausfihrung mit integriertem Joch (Form B)

i Info

Das Maf3 h, gibt den erforderlichen Mindestabstand an, bei dem der Antrieb betrieben wer-
den kann. Um komfortable Bedingungen fiir Anschluss und Bedienung herzustellen, sollte ein
gréferer Abstand gewdhlt werden. SAMSON empfiehlt einen Mindestabstand von 600 mm.
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Aufbau und Wirkungsweise

Typen 3374-15/-17/-26/-36

7

©
146

220

16

1 bei vollstindig ausgefahrener Antriebsstange

Typ 3374 MaBh | MaBh, | MaBh,
1? 30 90
26 =100
15 75
-36

Bild 3-6: Mafle in mm - Typ 3374, Ausfihrung mit Ringmutter (Form A)

i Info
Das Maf3 h, gibt den erforderlichen Mindestabstand an, bei dem der Antrieb betrieben wer-
den kann. Um komfortable Bedingungen fiir Anschluss und Bedienung herzustellen, sollte ein
gréfBerer Abstand gewdihlt werden. SAMSON empfiehlt einen Mindestabstand von 600 mm.
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4 Llieferung und innerbetrieb-
licher Transport

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbei-

ten dirfen nur durch Fachpersonal durchge-

fihrt werden, das der jeweiligen Aufgabe
entsprechend qualifiziert ist.

4.1

Nach Erhalt der Ware folgende Schritte
durchfihren:

1. Gelieferte Ware mit Lieferschein abglei-
chen.

Lieferung annehmen

2. Lieferung auf Schaden durch Transport
prisfen. Transportschdden an SAMSON
und Transportunternehmen (vgl. Liefer-
schein) melden.

4.2 Antrieb auspacken

i Info

Verpackung erst direkt vor der Montage und
Inbetriebnahme entfernen.

1. Elektrischen Antrieb auspacken.
2. Lieferumfang prifen (vgl. Bild 4-1).

3. Verpackung sachgemdf entsorgen.

Lieferung und innerbetrieblicher Transport

Ix  Elektrischer Antrieb Typ 3374-xx

1x  Dokument IP 8331-4
+Wichtige Informationen zum Produkt”

for Typen 3374-10, -11, -21, -31:

1x  Zubehér 1400-6817, bestehend aus
2x  Kupplungsteil fir

Stangenverbindung @ 10 mm

2x  Sechskantschraube M5
2x  Sechskantmutter M5

for Typen 3374-15, -17, -26, -36:

1x  Zubehor 0900-2679, bestehend aus

2x  Kupplungsteil fir
Stangenverbindung @ 16 mm

2x  Schraube M6

1x  Ringmutter M30 x 1,5

Bild 4-1: Lieferumfang

4.3 Antrieb transportieren
- Antrieb vor duf3eren Einflissen wie z. B.
Stéfen schitzen.

— Antrieb vor Nésse und Schmutz schit-
zen.

- Die zulassige Transporttemperatur von
—20 bis +70 °C einhalten.

4.4 Antrieb heben

Aufgrund des geringen Eigengewichts sind
zum Anheben des elektrischen Antriebs kei-
ne Hebezeuge erforderlich.

EB 8331-4



4.5 Antrieb lagern

O HINWEIS

Beschédigungen am elekirischen Antrieb

durch unsachgemdBe Lagerung!

= Llagerbedingungen einhalten.

= Ldngere Lagerung vermeiden.

= Bei abweichenden Lagerbedingungen
und ldngerer Lagerung Riicksprache mit
SAMSON halten.

i Info

SAMSON empfiehlt, bei Iéingerer Lagerung
den elektrischen Antrieb und die Lagerbe-
dingungen regelméfig zu priifen.

Lagerbedingungen

— Elektrischen Antrieb vor duf3eren Einflis-
sen wie z. B. Stof3en schitzen.

— Elektrischen Antrieb vor Nésse und
Schmutz schijtzen.

— Sicherstellen, dass die umgebende Luft
frei von Sduren oder anderen korrosiven
und aggressiven Medien ist.

- Die zulassige Lagertemperatur von —20
bis +70 °C einhalten.

- Keine Gegenstdnde auf dem elektrischen
Antrieb ablegen.
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Montage

5 Montage

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur durch Fachpersonal durchgefihrt
werden, das der jeweiligen Aufgabe entsprechend qualifiziert ist.

5.1 Einbaubedingungen

Bedienerebene

Wenn in der Ventildokumentation nicht anders beschrieben, ist die Bedienerebene fir das
Stellventil die frontale Ansicht auf alle Bedienelemente des Stellventils aus Perspektive des Be-
dienungspersonals.

Einbaulage

Die Einbaulage des Stellventils in die Rohrleitung ist beliebig, hdngender Einbau ist jedoch
unzuldssig (vgl. Bild 5-1).

Oi(PC' | B:,O
| o i)
@)

@)

Q

Bild 5-1: Einbaulage
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Montage

5.2 Montage vorbereiten

Vor der Montage folgende Bedingungen si-
cherstellen:

— Der Antrieb ist unbeschadigt.

Folgende vorbereitende Schritte durchfihren:

Fir die Montage erforderliches Material und
Werkzeug bereitlegen.

Deckelschrauben
Der Gehdusedeckel des Antriebs ist mit
Kreuzschlitzschrauben befestigt. Zum Losen/

Festschrauben ist ein Schraubendreher
POZIDRIV® PZ2 erforderlich.

5.3 Anirieb anbauen
5.3.1 Bauform mit integ-
riertem Joch (Form B)

Anbau an

—  Ventilbaureihe V2001 (DN 15 bis 50)
- Typ 3260 (DN 65 bis 80)
- Typ 3260 (DN 100 bis 150,
nur mit Typ 3374-10)
- Typ 3214 (DN 65 bis 100)

> Vgl. Bild 5-3.

. Transportschutz entfernen und Mutter (6)
am Ventil abschrauben.

2. Bei Antrieb ohne Sicherheitsfunktion:

Antriebsstange mit der Handverstellung
einfahren (vgl. Kapitel ,Betrieb”).

—_

Bei Antrieb mit Sicherheitsfunktion:

Antriebsstange in der Betriebsart , MAN’
elektrisch einfahren (vgl. Kapitel ,Be-
trieb”).

I

Q Stellachse

=

Bild 5-2: Stellachse fir Handverstellung (An-
trieb mit integriertem Joch)

3. Antrieb mit Joch auf das Ventil setzen
und mit Mutter (6, SW 36) festschrau-
ben.

100 Nim |

| Anzugsmoment |

4. Wenn die Antriebsstange (3) an der Ke-
gelstange (5) anliegt, die beiden Kupp-
lungsteile (4) ansetzen und fest ver-
schrauben.
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Typen 3374-10/-11/-21/-31
Anschlussform mit Joch (Form B)
Anbau an Ventilbaureihe V2001

(DN 15 bis 50),
Typ 3260 (DN 65 bis 150),
Typ 3214 (DN 65 bis 100)

2.1

o~ Ok W

Antrieb

1 Antriebsjoch
Antriebsstange
Kupplung
Kegelstange
Mutter

cuhwN —

Bild 5-3: Anbau - Ausfiihrung mit Antriebsjoch

Montage

Anbau an

— Ventilbaureihe V2001 (DN 65 bis 100)
2 Vgl. Bild 5-4.

i Info

Fiir den Anbau an die Ventilbaureihe V2001
DN 65 bis 100 wird der Anbausatz V2001
benétigt (vgl. Anhang B).

1. Transportschutz entfernen.

2. Bei Antrieb ohne Sicherheitsfunktion:
Antriebsstange mit der Handverstellung
einfahren (vgl. Kapitel ,Betrieb”).

Bei Antrieb mit Sicherheitsfunktion:

Antriebsstange in der Betriebsart , MAN’

elektrisch einfahren (vgl. Kapitel ,Be-
trieb”).

3. Antrieb mit Joch auf das Ventil setzen
und mit Schrauben (11) festschrauben.

i Info
Beim Anbau an ein Dreiwegeventil Typ 3323
DN 65 bis 80 ist ein Distanzring erforderlich
(vgl. Bild 5-4).

4. Antriebsstange ausfahren bis die An-
triebsstange (3) an der Kegelstange (5)
anliegt.

5. Die beiden Kupplungsteile (vgl. Bild 5-5)
des Anbausatzes V2001 ansetzen und
fest verschrauben.
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Typ 3374-10/-11/-21/-31
Anschlussform mit Joch (Form B)
Anbau an Ventilbaureihe V2001

(DN 65 bis 100)

1 Antrieb

2.1 Antriebsjoch

3 Anfriebsstange
5  Kegelstange

11 Schrauben

11" Beim Anbau an das Dreiwegeventil

ein Distanzring (vgl. Anhang B) erforder-
lich.

und Zubehér V2001

Typ 3323 DN 65 bis 80 ist an dieser Stelle

Bild 5-4: Anbau - Ausfiihrung mit Antriebsjoch

Bild 5-5: Anbausatz V2001

O '

5.3.3 Bauform mit Ringmutter

(Form A)

Anbau an Bauart 240
> Vgl. Bild 5-7.

1.

Kegelstange nach unten driicken, damit
das Ventil geschlossen ist.

Kupplungsmutter (8) so weit verdrehen,
dass das Maf3 x 75 mm (ab DN 100:
90 mm) von Oberkante Joch bis zum
Kopfteil der Kupplungsmutter (8) ergibt.
Stellung mit Kontermutter (9) sichern.

Bei Antrieb ohne Sicherheitsfunktion:
Antriebsstange mit der Handverstellung
einfahren (vgl. Kapitel ,Betrieb”).

Bei Antrieb mit Sicherheitsfunktion:
Antriebsstange in der Betriebsart , MAN'

elektrisch einfahren (vgl. Kapitel ,Be-
trieb”).
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Typen 3374-15/-17/-26/-36
@\ Anschlussform mit Ringmutter (Form A)

Anbau an Bauart 240

Stellachse

Bild 5-6: Stellachse fiir Handverstellung (An-

trieb fir Anbau mit Ringmutter) 1 ﬂj’r/’—”
: N 2.3 |

4. Antrieb auf Ventiloberteil (2.3) setzen - ‘ ?
und mit Ringmutter (7) festschrauben. 7

5. Wenn die Kupplungsmutter (8) an der 3 ! X
Antriebsstange (3) anliegt, die beiden 4 : ¢
Kupplungsteile (4) ansetzen und fest ver- 8— 1|
schrauben. o 17 10
| Anzugsmoment | 150 Nm | (7 5

[ \
6. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb” w

in die Endlage fahren (Ventil geschlos-
sen).

7. Hubschild (10) nach Mitte der Kupplung
(4) ausrichten und festschrauben.

Antrieb

Oberteil
Antriebsstange
Kupplung
Kegelstange
Ringmutter
Kupplungsmutter
Kontermutter

Hubschild

—VONOAWN—
w

o

Bild 5-7: Anbau an Bauart 240
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Anbau an Typ 3214 (DN 125 bis 250)
> Vgl. Bild 5-9.

1. Antriebsstange mit der Handverstellung
einfahren (vgl. Kapitel ,Betrieb”).

Stellachse

Bild 5-8: Stellachse fir Handverstellung (An-

trieb fir Anbau mit Ringmutter)

2. Antrieb auf das Ventil setzen und mit
Ringmutter (7) festschrauben. Falls not-
wendig vorher Antriebsstange etwas ein-
fahren.

3. Wenn die Antriebsstange (3) an der Ke-
gelstange (5) anliegt, die beiden Kupp-
lungsteile (4) ansetzen und fest ver-
schrauben.

| Anzugsmoment | 150 Nm |

4. Antriebsstange (3) nach Kapitel ,Betrieb”
in die Endlage fahren (Ventil geschlos-
sen).

5. Hubschild (10) nach Mitte der Kupplung
(4) ausrichten und festschrauben.

Typ 3374-15

Anschlussform mit Ringmutter (Form A)
Anbau an Typ 3214 (DN 125 bis 250)

Antrieb

2 Ventilioch
Antriebsstange
Kupplung
Kegelstange
Ringmutter

0 Hubschild

“NOAWON =

Bild 5-9: Anbau an Typ 3214
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5.4 Mechanische Grenzkon-
takte nachristen

= Vgl. Bild 5-10 bis Bild 5-13.

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

= Vor dem Einbau von elekirischem Zube-

hér Versorgungsspannung abschalten
und Signalleitung abklemmen.

Zum Einbau der mechanischen Grenzkon-

takte wird folgender Nachristsatz benatigt:

—  Mechanische Grenzkontakte:
Best.-Nr. 1402-0898 (vgl. Anhang B)

3% Tipp

SAMSON empfiehlt, die Lauffliichen der
Zahnrader auf den Domen und die Zahn-
flanken leicht mit Schmiermittel (z. B. Vase-
line) zu bestreichen.

i Info
Zum Lésen der Schrauben am Gehéusede-

ckel ist ein Schraubendreher mit POZIDRIV®

PZ2 zu verwenden, damit ein stabiler Halt
im Schraubenkopf gewdhrleistet ist.

1. Schrauben am Gehdusedeckel 16sen, De-

ckel abnehmen.

Montage

O HINWEIS

Beschédigung der Anschlussleitung durch

unsachgeméBe Handhabung!

= Bei Antriebsausfihrung mit Drei-Tas-
ten-Bedienung darauf achten, dass bei
der Demontage des Gehdusedeckels die
Anschlussleitung zwischen Gehdusede-
ckel und Antriebsplatine nicht beschadigt
wird.

= Gehdusedeckel wéihrend der Ausfiihrung
der Arbeiten entsprechend am Antriebs-
gehduse befestigen (vgl. Kapitel ,Monta-
ge”).

2. Antriebsstange in die Endlage ,ausgefah-
ren” oder ,eingefahren” bringen, vgl. Ka-
pitel ,Betrieb”.

3. Zackenring und Passscheibe vom
Dom (11) abnehmen.

4. Einstellzahnréder (18) auf ihre Dome ste-
cken und mit je einer Schraube (16) befes-
tigen. Prifen, ob sich die Einstellzahnra-
der leicht drehen lassen. Schraube ggf.
leicht Iosen.

5. Schaltnocken (19) nach Bild 5-10 entspre-
chend der Stellung der Antriebsstange auf
dem Nockentrdger (20) verdrehen.

6. Distanzring (8) auf den Dom (11) stecken
und darauf achten, dass der lange Schen-
kel der Spannfeder zwischen den Man-
telfldchen von Distanzring und Zwischen-
rad liegt.
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7. Schaltnockeneinheit (21) entsprechend der
Stellung der Antriebsstange nach
Bild 5-13 auf den Dom stecken. Dabei da-
rauf achten, dass der duBerste Zahn der
Schaltnockeneinheit mit dem Zahnrad des
Zwischenrads (1) in Eingriff ist. Auch die
Einstellzahnréder (18) missen mit den
Zahnradern der Schaltnockeneinheit (21)
im Eingriff sein.

8. Schaltnockeneinheit (21) und Zwischen-

rad (1) mit Zackenring (3) sichern, Za- eingefahren ausgefahren
ckenring dazu bis zum Anschlag herunter-
driicken.

9. Klemmenplatine (17) unter ca. 45° mit
den Schaltern zu den Zahnradern weisend Bild 5-10: Ausrichtung Schaltnocken-Nockentréi-
am FuB der Halterung ansetzen, dann ger
oberes Ende in Richtung Zahnrdder
schwenken, bis die Platine einrastet.

10. Grenzkontakte nach Kapite| ,Inbetrieb-
nahme und Konfiguration” einstellen.

11.Deckel aufsetzen, Schrauben durch kur-
zes Linksdrehen zentrieren, anschlief3end
Deckel festschrauben.

bei Antriebsstange ausgefahren

Bild 5-11: Ausrichtung der Schaltnockeneinheit
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Bild 5-12: Mechanische Grenzkontakte

Zackenring
Distanzring
Sicherungsring
Schraube WN 1412
Klemmenplatine
Einstellzahnrad
Schaltnocke
Nockentréiger
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Zwischenrad
Spindelzahnrad
Zackenring
Spannfeder
Distanzring
Dom
Antriebsplatine
Lagerhiilse
Klemmenplatine
Einstellzahnrad
Schaltnockeneinheit

12

—

Auslieferungszustand:
Dom (11) mit Zackenring

und Passscheibe \

Bild 5-13: Nachriisten von Grenzkontakten
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5.5 Elektronische Grenzkon-
takte nachristen

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!

= Vor dem Einbau von elektrischem Zube-

hér Versorgungsspannung abschalten
und Signalleitung abklemmen.

Zum Einbau der elektronischen Grenzkon-

takte wird folgender Nachristsatz benétigt:

— Elektronische Grenzkontakte:
Best.-Nr. 1402-0591 (vgl. Anhang B)

i Info

Zum Lésen der Schrauben am Gehéusede-
ckel ist ein Schraubendreher POZIDRIV®

Gréf3e PZ2 zu verwenden, damit ein stabiler

Halt im Schraubenkopf gewdhrleistet ist.

1. Schrauben am Gehdusedeckel 16sen, De-

ckel abnehmen.

O HINWEIS

Beschédigung der Anschlussleitung durch
unsachgeméBe Handhabung!

Bei Antriebsausfihrung mit Drei-Tasten-Be-
dienung ist darauf zu achten, dass bei der
Demontage des Gehdusedeckels die An-

schlussleitung zwischen Gehdusedeckel und

Antriebsplatine nicht beschddigt wird.

= Der Gehdusedeckel ist wahrend der Aus-

fihrung der Arbeiten entsprechend am
Antriebsgehduse zu befestigen
(vgl. Bild 5-22).

Montage

Stecker der Anschlussleitung mit dem
vorgesehenen Steckplatz auf der Platine
verbinden.

Klemmenplatine (17, vgl. Bild 5-7) unter
ca. 45 ° mit den Relais zum Rand der
Zwischenplatte weisend am Fuf3 der Hal-
terung ansetzen, dann oberes Ende an
den Platinenhalter schwenken, bis die
Platine einrastet.

Grenzkontakte nach Kapitel ,Inbetrieb-
nahme und Konfiguration” einstellen.

Deckel aufsetzen, Schrauben durch kur-
zes Linksdrehen zentrieren, anschlief3end
Deckel festschrauben.

5.6 RS-485-Modul nachristen

Zum Einbau des RS-485-Moduls fir die Mo-
dbus-RTU-Kommunikation wird folgender
Nachristsatz bendtigt:

RS-485-Modul:
Best.-Nr. 1402-1522 (vgl. Anhang B)

Lebensgefahr durch elekirischen Schlag!
= Vor dem Einbau von elekirischem Zube-

hér Versorgungsspannung abschalten
und Signalleitung abklemmen.

. Schrauben am Gehdusedeckel l6sen, De-

ckel abnehmen.

2. Versorgungsspannung abschalten.

w

Die vier Abstandhalter in die dafir vor-
gesehenen Locher in der Antriebsplatine
stecken.
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4. RS-485-Modul mit der Steckerseite nach
unten auf die Abstandhalter stecken.

= Die Pins missen dabei gerade in die auf
der Platine befindliche Buchse gefihrt
werden.

5. Verdrahtung nach Kapitel ,Montage”
vornehmen.

6. Modbus-Kommunikation einrichten (vgl.

Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfigurati-

on”).

5.7 Elektrischen Anschluss
herstellen

© HINWEIS

Beschédigung des Antriebs durch unzulés-
sige Beschaltung der Bindreingédinge!

= Bindreingdnge potentialfrei beschalten.

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

= Beim Verlegen der elektrischen Leitungen
die Vorschriften fiir das Errichten von
Niederspannungsanlagen nach
DIN VDE 0100 und die Bestimmungen
der érilichen EVU unbedingt beachten.

= Geeignete Spannungsversorgung ver-
wenden, die sicherstellt, dass im norma-
len Betrieb oder im Fehlerfall der Anlage
oder von Anlagenteilen keine gefahrli-
chen Spannungen an das Gerdt gelan-
gen kénnen.

= Elektrischen Anschluss nur bei ausge-
schalteter Spannung vornehmen, gegen
unbeabsichtigtes Einschalten sichern.

O HINWEIS

Fehlfunktion des Antriebs durch Entfernen
des Potentiometerzahnrads!

Der Antrieb ist im Auslieferungszustand
nach Anschluss der Spannungsversorgung
betriebsbereit. Jeder mechanische Eingriff im
Inneren des Antriebs beeintréichtigt die Funk-
tion.

Anschluss bei Standard-
ausfihrung
> Elekirischen Anschluss nach Bild 5-15

und geplanter Applikation (vgl. Bild 5-16
bis Bild 5-21) vornehmen.

= Aderleitungen von oben in die Steck-
klemmen einfihren (Tabelle 5-1 beach-
ten).

5.7.1

= Bindrsignale iber potentialfreie Kontakte
anschlieBen.

i Info
Nach dem Anschlief3en der Versorgungs-
spannung wird bei Erstinbetriebnahme im
Display im Wechsel das Startbild und die
Fehleranzeige EOO RUNT (keine Initialisie-
rung ausgefihrt) angezeigt, vgl. Kapitel ,Be-
dienung”.

5-12
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i Info

Die Funktion der Eingéinge hangt von der Konfiguration ab: Nicht konfigurierte Eingdnge

sind nicht wirksam.

Tabelle 5-1: Einsetzbare Aderleitungen und Litzen

Leitung Querschnitt
eindrahtig HO5(07) V-U ) 0,2 bis 1,5 mm?
feindrahtig HO5(07) V-K " 0,2 bis 1,5 mm?2
mit Aderendhiilse nach DIN 46 228-1 0,25 bis 1,5 mm2
mit Aderendhiilse mit Kragen nach DIN 46 228-4 | 0,25 bis 0,75 mm?

11 abzuisolierende Aderldnge = 8 mm

Bild 5-14: Belegung der RJ-12-Buchse

GND
e\

=

EB 8331-4
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Montage

2| 51|54 52| |41|44|42|51|54|52|

|A]AAA
GIAREE

RS-485-Schniftstelle RS-485-Schnittstelle
mit externem Busabschluss

I I ll 330Q |’

A B A B

Bild 5-15: Elektrischer Anschluss

O+ 01a) bis 20 mA
U/l OUT - - 0{2; b:: ]O$ Stellungsmeldung
U OUT + —
INT + —
INT - |
N2+ |
IN2 - | Eingdinge 1 bis 4
IN3 +[ | (Belegung vgl. Bild 5-16 bis Bild 5-21)
IN3 - |
IN4 +| |
IN4 - |
BOUT-[ | Bing
B OUT 4+ [ Bindrausgang
L :— Versorgungsspannung
N| - (je nach Ausfihrung 24 V AC und DC; 85 bis 264 V AC)
Optionen:
mechanische Grenzkontakte elektronische Grenzkontakte

5-14
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Applikation: Stellungsregler (POSI)

INT +[ ]

INT - 0(4) ... 20 mA
IN2 +] |

N2 - 0(2)... 10V

IN3 +
IN3 -
N4+ Bincire .
IN4 - N :I indreingang

= Eingang potentialfrei beschalten.

1) Funktion unter c11 und ¢12 konfigurierbar

Bild 5-16: Anschlussbelegung bei Applikation Stellungsregler

Applikation: PID-Regler (PID), allgemein

INT +[ ]

INT = 0(4) ... 20 mA

IN2 + :I Auswahl der
IN2 [ | o2)...10v Regelgrofie
IN3 +

IN3 -] Pt 1000

N4+ L . .
N4 - :,:I Bindreingang

= Eingang potentialfrei beschalten.

1) Funktion unter c11 und ¢12 konfigurierbar
Bild 5-17: Anschlussbelegung bei Applikation PID-Regler
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Applikation: PID-Regler (PID), Temperaturregelung

INT + —

INT <[] Pt 1000 (nur auslesbar Gber Modbus)
IN2 +| | r

IN?2 - [ Pt 1000 (nur auslesbar Gber Modbus)
IN3 +[ | — —

IN3 -] _Pt 1000 (Regelgrafle)

IN4 +[ —xy L .

N4 _[] \ :l Bindreingang

= Eingang potentialfrei beschalten.

1) Funktion unter 11 und ¢12 konfigurierbar

Bild 5-18: Anschlussbelegung bei Applikation PID-Regler - Temperaturregelung

Applikation: Auf/Zu-Betrieb (2STP)

INT +
INT -
IN2 +
IN2 -
IN3 +
IN3 -
IN4 +| L—

N4 [ ):l Bindreingang !
= Alle Eingdnge potentialfrei beschalten.

e :' :I AUF/ZU-Ansteverung

1) Funktion unter 11 und ¢12 konfigurierbar
Bild 5-19: Anschlussbelegung bei Applikation Auf/Zu-Betrieb
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Applikation: Dreipunki-Betrieb (3STP)

Dreidraht-Anschluss Vierdraht-Anschluss

INT +[ ] INT +[ ]

INT =[] INT =[]

IN2 +| | + IN2 +[ |

IN2 -[| IN2 - i einfahrend

:Eg J_r ] — :Eg t — | ausfahrend

N4+ — IN4 +[ —=

IN 4 J: — N :] Bindireingang ! |\ 4 J: — N ] Bindreingang

= Alle Eingdnge potentialfrei beschalten.

1) Funktion unter c11 und ¢12 konfigurierbar

Bild 5-20: Anschlussbelegung bei Applikation Dreipunkt-Betrieb

INT -

IN2 -

IN3 -

IN4 +
IN4 -

INT +[ ]
IN2 +| |

IN3 +[ |

Applikation: Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall (POSF)

0(4) ... 20 mA
0(2)...10V
Pt 1000 (Regelgrofe)

—

I

Bindreingang "

= Eingang potentialfrei beschalten.

1) Funktion unter c11 und ¢12 konfigurierbar

Bild 5-21: Anschlussbelegung bei Applikation Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall

EB 8331-4
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Montage

5.7.2 Anschluss bei Sonder- = Darauf achten, dass die Anschlussleitun-
ausfﬁhrung mit Drei-Tas- gen des Gehdusedeckels nicht einge-

ten-Bedi klemmt werden.
en-bedienung 7. Schrauben durch kurzes Linksdrehen

Elektrischen Anschluss bei der Sonderausfih- zentrieren, anschliefend Deckel fest-
rung des Typs 3374 mit Drei-Tasten-Bedie- schrauben.

nung wie folgt vornehmen:

> Vgl Bild 5-22.

1. Die vier Befestigungsschrauben des Ge-
hausedeckels [6sen und Gehdusedeckel
abnehmen.

= Darauf achten, dass die Anschlussleitun-
gen (1) des Gehdusedeckels nicht auf
Zug belastet werden.

2. Gehdusedeckel in die Position nach
Bild 5-22 bringen:

3. Deckel aufsetzen, Schraube (2) durch
kurzes Linksdrehen zentrieren und leicht
festziehen.

= Darauf achten, dass die Schraube nicht
komplett in das Gewinde geschraubt
wird, da sonst die Deckeldichtung be-
schadigt werden kann.

4. Den elektrischen Anschluss nach
Bild 5-15 vornehmen.

5. Schraube (2) 16sen, Gehdusedeckel da-
bei so halten, dass die Anschlussleitun-
gen (1) des Gehdusedeckels nicht auf
Zug belastet werden.

6. Gehausedeckel auf das Gehduse setzen
und die Anschlussleitungen wie in
Bild 5-22 dargestellt im Gehduse unter-
bringen.
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Montage

() NS

O HINWEIS
Beschddigung des Antriebs durch unsachge-
mdBe Handhabung des Gehdusedeckels mit
Anschlussleitungen!
= Bei der Montage die Anschlussleitungen
nicht auf Zug belasten und nicht einklem-
men.

Bild 5-22: Anschluss bei Sonderausfiihrung mit Drei-Tasten-Bedienung
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Bedienung

6 Bedienung

6.1 Geratetbersicht und Bedienelemente

Dreh-/Druckknopf

Display

Serielle Schnittstelle

Anschlussklemmen

Stellachse fir mechanische Handverstellung
Klemmenplatine fir Grenzkontakte

O AN WN —

Bild 6-1: Bedienelemente (gedffneter Gehdusedeckel)
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Bedienung

6.1.1 Display

Nach dem Anlegen der Versorgungsspannung zeigt das Display fir zwei Sekunden die aktu-
elle Firmware an, danach erscheint das Startbild.

4
CAIA CIH T
VAUARA -— e
| I B B | I L T T B} L R B | I LI T T B |
0 O €80 :

Bei der Erstinbetriebnahme wird das Startbild und die
Fehleranzeige EOO (keine Initialisierung ausgefihrt) im Wechsel angezeigt.

Bild 6-2: Startbild nach dem Einschalten bei Erstinbetriebnahme

Startbild

Das Startbild ist von der eingestellten Applikation (vgl. Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfigu-
ration”) abhdngig. Bei Erstinbetriebnahme und nach Zuriicksetzen auf Werkseinstellung be-
findet sich der Antrieb in der Applikation Stellungsregler (POSI, vgl. Bild 6-2).
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Bedienung

Tabelle 6-2: Displaysymbole

Betriebsarten
'::) Automatikbetrieb

g Handbetrieb

Bargraph

Der Bargraph zeigt die Regel-
differenz abhdngig von Vorzei-
chen und Betrag an.

Pro 1 % Regeldifferenz erscheint

[ N N AW .
I ein Barstrich.

Beispiel:
|||||I-|-|-|||

Bargraph zeigt +3 % Regeldifferenz an. Es kdnnen jeweils maximal
finf Barstriche eingeblendet werden. Fiinf Barstriche bedeuten eine
Regeldifferenz von = 5 %.

Statusmeldungen |
Diese Symbole zeigen an,
dass ein Fehler aufgetrefen ist.

| Ausfall

/ Wartungsanforderung

Bindrei 3 i
A:::;g:%ir;?/(f:z:ﬁszsn‘;r v R 8 Anzeige Code 0, Bindreingang aktiv
links unten
1 8 Anzeige Code 0, Bindrausgang aktiv
8 Anzeige Code 0, Bindreingang/-ausgang aktiv

Konfigurationsfreigabe Zeigt an, dass die Parameter der Konfigurations- und Ser-

vice-Ebene zur Konfiguration freigegeben sind.

@r.n

Grenzkontakte

—
—

Anzeige 1 Zeigt an, dass der Schaltpunkt des elektroni-
schen Grenzkontakts Uber- oder unterschritten
Anzeige 2 wurde.

| =i
e
|

Werkseinstellung Ist im Bargraph die Skala ausgeblendet, und sind nur zwei
mittige Barstriche sichtbar, befindet sich der angezeigte Pa-

rameter in der Werkseinstellung.

Einheit mA Das Symbol zeigt in Verbindung mit einem Zahlenwert die

Einheit mA an.

=3
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Bedienung

6.1.2 Dreh-/Druckknopf

Die Bedienelemente befinden sich unter dem Gehdusedeckel (vgl. Bild 6-1).
Die Einstellungen werden mit dem Dreh-/Druckknopf gedndert.
B drehen: Codes und Werte auswahlen/veréndern

@ driicken: Auswahl/Anderung bestétigen

© HINWEIS

Sofortige Ubernahme von geéinderten Parametern!

Unmittelbare Auswirkungen auf den Prozessablauf.

> Anderungen an Parametern erst iberpriifen und dann durch Driicken des Dreh-/Druck-
knopfs bestdtigen.

i Info

Wenn bei der Konfiguration die Applikation ,PID” ausgewdihlt wurde (vgl. Kapitel , Inbe-
triebnahme und Konfiguration”), wird der eingestellte Sollwert angezeigt, solange der
Dreh-/Druckknopf € gedriickt wird. Eine Anderung des Sollwerts durch Drehen des Dreh-/
Druckknopfs ist an dieser Stelle nicht méglich.

6.1.3 Drei-Tasten-Bedienung

Bei der Sonderausfihrung mit Drei-Tasten-Bedienung erfolgt die Bedienung iber auf3enlie-
gende Tasten:

Codes und Werte auswdhlen/verdndern (Erhdhung des Werts)
Auswahl/Anderung bestétigen

@ Codes und Werte auswahlen/verandern (Reduzierung des Werts)
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i Info
Die Beschreibung zur Bedienung und Einstellung des Antriebs Typ 3374 erfolgt in dieser Ein-
bau- und Bedienungsanleitung anhand der Ausfihrung mit Dreh-/Druckknopf.
Das Betétigen der Tasten @) und (¥) entspricht dem Drehen des Dreh-/Druckknopfs, das Be-
tétigen der Taste (%) entspricht dem Driicken des Dreh-/Druckknopfs bei der Standard-Aus-
fihrung des Antriebs.

i Info
Wenn bei der Konfiguration die Applikation ,PID” oder ,POSF” ausgewdhlt wurde (vgl. Ka-
pitel , Inbetriebnahme und Konfiguration”), wird der eingestellte Sollwert angezeigt, solange

die Taste () gedriickt wird. Durch zusdtzliches Driicken der Tasten ) oder () kann der

Sollwert verstellt werden. Die Eingabe einer Schliisselzahl ist dabei nicht erforderlich.

Bild 6-3: Sonderausfiihrung mit Drei-Tasten-Bedienung
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7 Inbetriebnahme und Konfiguration

7.1 Antrieb initialisieren

A WARNUNG

Verletzungen durch ein-/ausfahrende Antriebsstange!
= Antriebsstange nicht berihren und nicht blockieren.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Verfahren der Antriebsstange!

= Initialisierung nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperreinrichtun-
gen vornehmen.

O HINWEIS

Fehlfunktion durch Verénderung der Zahnradposition!

Es sind keine mechanischen Anpassungen im Inneren des Antriebs erforderlich. Der Antrieb
ist im Auslieferungszustand nach Anschluss der Spannungsversorgung betriebsbereit.

Die Initialisierung wird unter 'Code 5' ausgefihrt. Wahrend der Initialisierung fahrt die An-
triebsstange vom aktuellen Hub in die Endlage 100 %. Ausgehend von der Endlage 100 %
fahrt die Antriebsstange in die Endlage O %.

i Info
Im Handbetrieb ist eine Initialisierung nicht méglich.

i Info

Die Endlagen 0 % und 100 % sind abhdngig von der eingestellten Wirkrichtung (vgl. An-
hang A.
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= Antrieb vor der Initialisierung nach Kapitel ,Montage” an das Ventil anbauen.

= Automatikbetrieb einstellen (vgl. Kapitel ,Betrieb”).
Code Beschreibung WE

Einstellbereich

5 Initialisierung starten INI

Vorgehensweise:

1. & drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code 5' zu
wahlen.

2. ® driicken, Anzeige INI blinkt.

3. @ erneut driicken, INI und das Symbol & werden ange-
zeigt, der Initialisierungslauf startet.

= Der Initialisierungsvorgang kann mit ESC jederzeit abgebro-

chen werden.
= Nach erfolgreicher Initialisierung erscheint OK.

4. @ driscken, um zu bestdtigen.
= Der Antrieb ist jetzt betriebsbereit.

7.2 Antrieb konfigurieren

= Zusdtzliche Konfigurationshinweise vgl. Anhang A.

'Code 10' (Konfigurationsebene CO) auswéhlen und Auswahl durch Driicken €F) bestdtigen.

L
=
-

(W ]

i Info

Im Auslieferungszustand ist die Eingabe einer Schliisselzahl nicht erforderlich.
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Bei aktivierter Schliisselzahl folgendermaBen vorgehen:

1. & drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code 9" zu wah-
\ /v
len. ) ey
2. 0 dricken, um zu bestdtigen.
= Anzeige: Eingabefeld fir Schlisselzahl
3. 0 dricken, um das Eingabefeld freizuschalten. ee o= oo o=
ny
4. & drehen, um die Service-Schlisselzahl einzustellen.
= Die Service-Schlisselzahl steht am Ende dieser EB. =7= =’_/= =Z: =’_/=
5. 0 driscken, um zu bestdtigen. - =
ny
> Symbol < zeigt an, dass die Konfigurationsebene zur Ande- &
rung der Parameter freigegeben ist. S NARY;
/I INC

Nach Eingabe der Schlisselzahl sind die entsprechenden Ebenen finf Minuten lang freige-
schaltet (erkennbar am eingeblendeten Symbol <& ). Nach Ablauf der finf Minuten sind die
Ebenen wieder gesperrt.

Ebenso konnen die Ebenen wieder gesperrt werden: Erneut 'Code 9' wahlen, die Anzeige
OFF erscheint. Nach Bestétigung durch Driicken von & erlischt das Symbol <.

Konfigurierbare Codes der Konfigurationsebene sind abhdngig von der Applikation,
» vgl. Anhang.
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7.2.1  Schnell-Konfigurationsebene

'Code 8' ruft die Schnell-Konfigurationsebene auf. Hier besteht die Maglichkeit, Einstellungen
auszuwdhlen, die mehrere Porameterkonﬁgurdtionen beinhalten.

Code Beschreibung Anzeige Einstellbereich

8 Schnell-Konfiguration FCO In, Out, dir (vgl. Tabelle unten)

Dabei konnen Einstellungen fir folgende Bereiche ausgewdhlt werden:
- Eingangssignal (Code In)
- Stellungsmeldesignal (Code Out)

- Wirkrichtung (Code dir)

Code Beschreibung Anzeige
Eingangssignal O bis 20 mA 0-20

" Eingangssignal 4 bis 20 mA 4-20
Eingangssignal O bis 10 V 0-10
Eingangssignal 2 bis 10 V 2-10
Stellungsmeldesignal O bis 20 mA 0-20

S Stellungsmeldesignal 4 bis 20 mA 4-20
Stellungsmeldesignal 0 bis 10 V 0-10
Stellungsmeldesignal 2 bis 10 V 2-10

dir Wirkrichtung steigend/steigend >>
Wirkrichtung steigend/fallend <>

i Info

Fiir jeden Bereich kann nur eine Einstellung ausgewdhlt werden. Ausgewdhlte Einstellungen
werden im Display durch eingeblendete Striche markiert (vgl. folgende Seite).

Schnell-Konfigurationsebene aufrufen

1. & drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code 8' zu wah- > i m
len (Anzeige: FCO). N N

2. & driicken, erste auswahlbare Einstellung wird angezeigt. a
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Auswadhlbare Einstellung

= Code In, Eingangssignal O bis 20 mA A ___J0AQ
/A g A
in
Einstellung auswéhlen
3.  dricken, um Einstellung auszuwdhlen (erkennbar an den A _._J0AQ
eingeblendeten Strichen). o Cu
in
4. @ drehen, um weitere auswahlbare Einstellungen aufzurufen
(vgl. Kap. 7.2.1). > >

Inbetriebnahme und Konfiguration

Beispiel hier: Code dir, Wirkrichtung steigend/steigend aus-
gewdhlt.

dr

7.3 Applikation einstellen

Die Applikation des Antriebs ist mit folgenden Auswahlmaglichkeiten einstellbar:

Stellungsregler (POSI)

PID-Regler (PID)

Auf/Zu-Betrieb (2STP)

Dreipunkt-Betrieb (3STP)

Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall (POSF)

(Funktionsbeschreibung vgl. Anhang A)

i Info

— Abhdingig von der gewdhlten Applikation sind die Anschlussklemmen des Antriebs nach

Vorgabe zu beschalten (vgl. Kapitel ,Montage”).

— Nicht alle Parameter und Einstellungen sind in jeder Applikation sichtbar.
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Code Beschreibung WE Einstellbereich
6 Applikation POSI POSI (Stellungsregler)
PID (PID-Regler)

2STP (Auf/Zu-Betrieb)

3STP (Dreipunkt-Betrieb)
POSF (Temperaturregelung bei
Eingangssignalausfall)

Applikation Stellungsregler (Beschreibung vgl. Anhang A)
> 'Code 6' auf 'POSI' einstellen.

= Anschluss nach Kapitel ,Montage” vornehmen.

CACA
AITAR%
L I I LI N N
1ES)

Bild 7-1: Startbild bei Applikation Stellungsregler (POSI)

angezeigter Wert: Hub

Applikation PID-Regler (Beschreibung vgl. Anhang A)
= 'Code 6' auf 'PID" einstellen.

= Anschluss nach Kapitel ,Montage” vornehmen.

DA
Cioo o

Vo e
PO

Bild 7-2: Startbild bei Applikation PID-Regler (PID)

angezeigter Wert: Istwert

Applikation Auf/Zu-Betrieb (Beschreibung vgl. Anhang A)
> 'Code 6' auf '2STP' einstellen.

= Anschluss nach Kapitel ,Montage” vornehmen.
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angezeigter Wert: Zustand

Bild 7-3: Startbild bei Applikation Auf/Zu-Betrieb (2STP)

Applikation Dreipunki-Betrieb (Beschreibung vgl. Anhang A)
= 'Code 6' auf '3STP' einstellen.

= Anschluss nach Kapitel ,Montage” vornehmen.

A

-
(]

’N angezeigter Wert: Zustand

O

Bild 7-4: Startbild bei Applikation Dreipunkt-Betrieb (3STP)

Applikation Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall (Beschreibung vgl. Anhang A)
= 'Code 6' auf 'POSF' einstellen.

= Anschluss nach Kapitel ,Montage” vornehmen.

CATA
LI % angezeigter Wert: Hub

1RS

Bild 7-5: Startbild bei Applikation Temperaturregelung bei Eingangssignalausfall (POSF)

i Info

Die Einstellung 0 bis 10 V und 0 bis 20 mA fiir das Eingangssignal sind bei dieser Funktion
nicht méglich. Der untere Wert muss mindestens 0,5 V oder 1 mA betragen.
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7.4 Grenzkontakte einstellen

i Info

Zum L6sen der Schrauben am Gehdusedeckel ist ein Schraubendreher mit POZIDRIV® Gréfle
PZ2 zu verwenden, damit ein stabiler Halt im Schraubenkopf gewdhrleistet ist.

Mechanische Grenzkontakte (vgl. Bild 7-6)
1. Schrauben am Gehdusedeckel 16sen, Deckel abnehmen.
2. Versorgungsspannung anlegen.

3. Ventil durch Betriebsart ,Handebene” oder Handverstellung in die Lage bringen, bei der
eine Kontakigabe erfolgen soll.

4. Spindel der Einstellzahnréder (18) fir oberen oder fir unteren Grenzkontakt mit
4-mm-Sechskantkurbel oder Sechskantschraubendreher so drehen, dass der entsprechen-
de Schaltnocken der Schaltnockeneinheit (21) den Schaltkontakt des oberen oder unteren
Mikroschalters auf der Klemmenplatine (17) auslost.

5. Deckel aufsetzen, Schrauben durch kurzes Linksdrehen zentrieren, anschlief3end Deckel
festschrauben.
Elektronische Grenzkontakte

Das Einstellen der elektronischen Grenzkontakte erfolgt Gber die Bedienelemente des An-
triebs (vgl. Anhang A).
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17 21 3 1 2 12

1 Zwischenrad

2 Spindelzahnrad
3 Zackenring

4 Spannfeder

8 Distanzring

11 Dom

12 Antriebsplatine

13 Lagerhilse

17 Klemmenplatine

18  Einstellzahnrad

21 Schaltnockeneinheit

Bild 7-6: Mechanische Grenzkontakte

7.5 Kommunikation einrichten

In der Kommunikationsebene werden néhere Informationen und Einstellungsmdglichkeiten zu

Schnittstellen des Antriebs angezeigt. Codes der Kommunikationsebene sind mit ,A” gekenn-
zeichnet.
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Parameter aufrufen und einstellen

Kommunikationsebene aufrufen

1. & drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code 23' zu
wdhlen.

= 'Code A51' wird angezeigt.

Parameter aufrufen

> ® drehen, um gewiinschten Code zu wéhlen.

Parameter einstellen
1. B driicken, Anzeige blinkt.
2. ® drehen, um gewinschte Einstellung vorzunehmen.

3. B driicken, um Einstellung zu Gbernehmen.

Kommunikationsebene verlassen
1. & drehen und 'Code A0O" (ESC) wahlen.

2. ® driicken, um die Kommunikationsebene zu verlassen.

7.5.1 Serielle Schnittstelle

Die serielle RS-232-Schnittstelle dient der Kommunikation mit TROVIS-VIEW (SSP-Protokoll)

und ist standardmdBig betriebsbereit.

\ i
/I

¢3

ENAD
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7.5.2 Modbus-RTU-Modul

Uber Modbus kann der elektrische Antrieb mit einer Leitstation verbunden werden oder mit-
hilfe der Software TROVIS-VIEW konfiguriert werden. Dazu kann der Antrieb mit einem
RS-485-Modul ausgeristet werden. Fir die unterschiedlichen Funktionen werden unter-
schiedliche Kommunikationsprotokolle (SSP oder Modbus-RTU-Slave) genutzt.

Fir die Modbus-RTU-Kommunikation muss das RS-485-Modul (Best.-Nr. 1402-1522) in den
Antrieb eingesetzt sein.

= Auszug aus der Modbusliste: Vgl. Anhang A.

Protokoll

- Einstellung: Automatik
Die Protokolle SSP und Modbus-RTU werden automatisch erkannt: Die Schnittstellen-Pa-
rameter sind hierbei infern fest eingestellt auf Ubertragungsrate 9600 bit/s, 8 Da-
tenbits, keine Paritdt, 1 Stoppbit. Ohne Umschalten kann der elektrische Antrieb mit
TROVIS-VIEW oder mit der Leitstation Daten austauschen. Stationsadresse und Busaus-
falliberwachung sind einstellbar.

- Einstellung: Modbus-RTU
Die Kommunikation erfolgt mit dem Protokoll Modbus-RTU. Alle in Tabelle 7-1 aufgeliste-
ten Schnittstellen-Parameter sind einstellbar.

Stationsadresse (Code A64)

Die Stationsadresse dient fir das Modbus-RTU-Protokoll zur Identifikation des elekirischen
Antriebs.

Baudrate (Code A65)

Sie ist die Uberfrogungsgeschwindigkeit zwischen elektrischem Antrieb und Leitstation/PC.
Die am elekirischen Antrieb eingestellte Baudrate muss mit der Leitstation Ubereinstimmen,
ansonsten kommt keine Kommunikation zustande.

Stoppbit und Paritdt (Code A66)

Die Anzahl der Stoppbits und die Paritéit werden Gber 'Code Aé6' eingestellt. Die Wahl der
Paritdt dient der Erkennung von Dateniibertragungsfehlern. Dazu wird nach der Ubertra-

gung der Datenbits das Paritdtsbit angehdngt und die Summe aus Daten und Paritétsbit ge-
bildet.
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Busausfalliberwachung (Code A67)
Mit der Busausfalliberwachung (Timeout) wird die externe Handebene von der Kommunika-
tion Uberwacht. Nach einem erkannten Busausfall wird der Automatikbetrieb wieder herge-

stellt. Die Zeit fir die Busausfalliberwachung ist einstellbar. Die Busausfalliberwachung ist
mit dem Wert O inaktiv.

Tabelle 7-1: Modbus-RTU-Parameter
(Einstellung in der Kommunikationsebene, vgl. Kapitel ,Betrieb”)

Code Parameter Anzeige/Auswahl
(Abbruch durch ESC)

Serielle Schnittstelle

A51 Kommunikation ENAB (freigegeben)
DISA (gesperrt)

Schnittstellenmodul

Ab1 Kommunikation ENAB (freigegeben)
DISA (gesperrt)

A62 Schnittstellenmodul 485 (RS485)
USB (USB)

ETH (Ethernet)
NONE (keines)

Ab3 Protokoll AUTO (automatisch: SSP, Modbus)
MODX (Modbus, einstellbar)

Schnittstellenmodul Modbus
Ab4 Stationsadresse 1 bis 247

Ab5 Baudrate (in Baud) 1200
2400
4800
9600
192 (19200)

Abb Stoppbits und Paritdt 1SNP (1 Stoppbit, keine Paritdt)
1SEP (1 Stoppbit, gerade Paritdt)
1SOP (1 Stoppbit, ungerade Paritéit)
2SNP (2 Stoppbits, keine Paritdit)

A7 Busausfalliberwachung in min (Timeout) 0 bis 99

A0O Ebene verlassen > ESC
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8 Betrieb

8.1 Avutomatikbetrieb

Das Verhalten des Antriebs im Automatikbetrieb ist abhdngig von der gewdhlten Applikation
(Funktionsweise vgl. Kapitel ,Aufbau und Wirkungsweise”).

Fir den elekirischen Betrieb ist eine dauerhaft anliegende Versorgungsspannung erforderlich
(vgl. Kapitel ,Montage”).

8.1.1 Informationsebene

In der Informationsebene werden alle fir den Regelbetrieb wichtigen Datenpunkte des An-
triebs angezeigt. Codes der Informationsebene sind durch ,,i” gekennzeichnet.

Alle Parameter der Informationsebene sind in Anhang A aufgefihrt.

Parameter aufrufen

Informationsebene aufrufen

1. € drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code 11" zu wih- \ T NI,
ekl ) I LN
2. & driicken, um die Informationsebene aufzurufen. 1
(Anzeige: i01). '
Parameter aufrufen _
> B drehen, um gewiinschte Code aufzurufen. "'i =/=l '\l

Beispiel hier:
'Code i01', Eingangssignal Bereichsanfang (Das Symbol
stellt die Einheit mA dar).

Informationsebene verlassen
1.  drehen und 'Code i00' (ESC) wahlen. > C:

2. @ driicken, um die Informationsebene zu verlassen.
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8.1.2 Bedienebene

Der Antrieb befindet sich wahrend des Automatikbetriebs in der Bedienebene. Hier werden
wichtige InFormgtionen zum Betrieb angezeigt, die Betriebsart eingestellt und die Initialisie-
rung gestartet. Uber die Bedienebene sind die anderen Ebenen zugdnglich.

Alle Parameter der Bedienebene sowie Ausnahme- und EEPROM-Fehler sind in Kapitel ,Sto-
rungen” aufgefihrt.

8.1.2.1 Betriebsart einstellen

Der Antrieb befindet sich normalerweise im Automatikbetrieb, erkennbar am Symbol O
(eingeblendet unter Code O bis 3). Im Automatikbetrieb folgt die Antriebsstange dem Ein-
gangssignal entsprechend den in der Konfigurationsebene eingestellten Funktionen.

Im Handbetrieb féhrt die Antriebsstange auf den eingestellten Hand-Stellwert. Der aktive
Handbetrieb unter 'Code 0" ist durch das Symbol & gekennzeichnet.

Code Beschreibung WE Einstellbereich

2 Betriebsart AUTO AUTO (Automatikbetrieb)
MAN (Handbetrieb)

3 Stellwert Handbetrieb - 0,0 bis 100,0 %

i Info

Der unter 'Code 3' eingestellte Stellwert Handbetrieb muss um einen Betrag verstellt werden,
welcher mindestens der halben Totzone entspricht (einstellbar unter c67, vgl. Kapitel ,Inbe-
triebnahme und Konfiguration”), da die Antriebsstange ansonsten nicht verfdhrt.

Beispiel: Totzone eingestellt auf 2,0 % (Werkseinstellung)

> Stellwert Handbetrieb muss um einen Betrag von mindestens 1,0 % verstellt werden (An-
triebsstange z. B. von 2,2 % auf 3,2 % verfahren).

8.1.2.2 Leserichtung vorgeben

Um die Anzeige im Display der Anbausituation anzupassen, kann die Darstellung unter
'Code 4' um 180° gedreht werden.

Code Beschreibung WE Einstellbereich
4 Leserichtung DISP DISP, dSId
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Wenn die Leserichtung gedindert wird, verbleiben die Symbole und die Bargraph-Anzeige

auf ihren Positionen, die Segmentanzeigen fir Zahlen, Text und Bindrein- und Ausgang wer-
den um 180° gedreht:

S L < S Lo
2 13w (%)L 7))
& IC g | EBOCC g
I | . |-I-| H N = . I [N |-I-| H N . .
3O @ tdi O g
Standard-Leserichtung Leserichtung um 180° gedreht

8.1.2.3 Hintergrundbeleuchtung einschalten

Des Weiteren kann die Hintergrundbeleuchtung des Displays unter 'Code ¢93' auf ,davernd
an” gedndert werden.

Code Beschreibung WE Einstellbereich
c93 Hintergrundbeleuchtung dauernd an NO I;IE%
i Info

- Unabhdngig von der Einstellung in 'Code c93" blinkt die Hintergrundbeleuchtung, wenn
ein Fehler vorliegt (vgl. Kapitel ,Stérungen”).

- Die Hintergrundbeleuchtung kann auch mit dem Bindreingang ein- und ausgeschaltet wer-
den, vgl. Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfiguration”.
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8.2 Handbetrieb

Die Antriebsstange kann mechanisch oder elekirisch verfahren werden.

8.2.1 Mechanische Handverstellung

Die mechanische Handverstellung erfolgt mit einer 4-mm-Sechskantkurbel an der roten Stel-
lachse seitlich am Antriebsgehduse und ist nur ohne anliegende Versorgungsspannung mog-
lich. Die Sechskantkurbel ist bei Auslieferung auf der Unterseite des Gehduses aufgesteckt
(vgl. Bild 8-1).

Optional ist der Antrieb mit Handrad fir die mechanische Handverstellung lieferbar.

i Info

Eine mechanische Handverstellung ist bei Antrieben mit Sicherheitsfunktion nicht méglich. Ei-
ne Sechskantkurbel ist bei diesen Antrieben nicht vorhanden.

Beim Drehen der Sechskantkurbel im Uhrzeigersinn bewegt sich die Antriebsstange in Rich-
tung 'al’, beim Drehen gegen den Uhrzeigersinn in Richtung 'el’ (vgl. Bild 8-1).

= Handverstellung nicht im laufenden Betrieb und nur im spannungsfreien Zustand betdti-
gen.

Sechskantkurbel

Stellachse fiir mechanische
Handverstellung

el
Wirkrichtung
al

Bild 8-1: Mechanische Handverstellung
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8.2.2 Betriebsart MAN

Der Antrieb befindet sich standardmdBig im Automatikbetrieb, erkennbar am Symbol O
(eingeblendet unter Code O bis 3). In der Betriebsart '"MAN' féhrt die Antriebsstange auf den
eingestellten Hand-Stellwert. Der aktive Handbetrieb unter 'Code 0" ist durch das Symbol &
gekennzeichnet. Unter 'Code 3' kann der Stellwert eingestellt werden.

Code Beschreibung WE Einstellbereich

2 Betriebsart AUTO AUTO (Automatikbetrieb)
MAN (Handbetrieb)

3 Stellwert Handbetrieb - 0,0 bis 100,0 %

8.3 Betrieb mit Speicherstift

Der Speicherstift ist ein optionales Zubehdr und dient als Datentrager:

Bild 8-2: Speicherstift-64, Best.-Nr. 1400-9753

Mit der Software TROVIS-VIEW wird der Speicherstift konfiguriert, dabei konnen folgende
Funktionen fir den Antrieb ausgewahlt werden:

- Speicherstift auslesen

- Speicherstift beschreiben

— Zeitgesteuertes Daten-Logging

— Ereignisgestevertes Daten-Logging

- Kommandobetrieb

Einzelheiten zur Konfiguration des Speicherstifts: Vgl. Bedienungsanleitung zu TROVIS-VIEW
> EB 6661.
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8.3.1 Speicher- und Daten-Logging-Funktion
1. Deckel des Antriebs ffnen.

Speicherstift in die serielle Schnittstelle des Antriebs einstecken.

L

= Der Antrieb erkennt den Speicherstift und zeigt einen Speicherstift-Dialog an. Die unter
TROVIS-VIEW eingestellte Funktion wird durch die Codenummer (vgl. Tabelle 8-1) ange-

zeigt.

3. Uber den Dreh-/Druckknopf die gewiinschte Aktion auswéhlen (abhéngig von der einge-

stellten Funktion, vgl. Tabelle 8-1).

= Ist die Datenibertragung abgeschlossen, wird dies durch die Anzeige OK im Display an-

gezeigt.
. Speicherstift nach erfolgreicher Dateniibertragung abziehen.

4
= Der Speicherstift-Dialog wird beendet, das Startbild wird angezeigt.
Deckel des Antriebs wieder schliefen.

Tabelle 8-1: Speicherstift-Dialog

Code | Funktion Aktion Text

S02/ | Speicherstift auslesen/ Speicherstift wird ausgelesen/ | READ
S03 | Speicherstift beschreiben Speicherstift wird beschrieben | WRIT
S10 | Zeitgesteuertes Daten-Logging Daten-Logging léuft TLOG
S11 | Ereignisgesteuertes Daten-Logging Daten-Logging lduft ELOG

Tabelle 8-2: Speicherstift-Fehler

Code | Fehler Text
E51 | Speicherstift-Lesefehler ERD
E52 | Speicherstift-Schreibfehler EWR
E53 | Plausibilittsfehler EPLA
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8.3.2 Kommandofunktion

Mit der Software TROVIS-VIEW konnen Zusatzinformationen zu folgenden ausfihrbaren
Kommandos auf einen Speicherstift geschrieben werden:

- Antriebsstange einfahren

- Antriebsstange ausfahren

Mit diesen Zusatzinformationen wird ein Speicherstift zum Kommandostift. Wird der Kom-
mandostift in die Schnittstelle des Antriebs eingesteckt, werden alle laufenden Funktionen be-
endet und das Kommando ausgefihrt, da ein Kommandostift die hochste Prioritét im System
hat.

i Info

— Ein Kommandostift wirkt, solange dieser eingesteckt ist (auch nach einem Reset).

— Es kann immer nur ein Kommando auf einen Speicherstift geschrieben und dementspre-
chend auch ausgefihrt werden.

Verwenden des Kommandostifts
1. Deckel des Antriebs 6ffnen.

2. Kommandostift in die serielle Schnittstelle des Antriebs einstecken.
= Der Antrieb erkennt den Kommandostift und zeigt einen Kommandostift-Dialog an. Die
unter TROVIS-VIEW eingestellte Funktion wird durch die Codenummer (vgl. Tabelle 8-3)

angezeigt.

3. Kommandostift nach ausgefihrtem Kommando abziehen.
= Der Kommandostift-Dialog wird beendet, das Startbild wird angezeigt.

4. Deckel des Antriebs wieder schlief3en.

Tabelle 8-3: Kommandostift-Dialog

Code | Kommando/Funktion Text
S21 Antriebsstange einfahren IN
S22 | Antriebsstange ausfahren out
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8.4 Service-Betrieb

In der Service-Ebene werden néhere Informationen zum Antrieb und zum Betriebszustand
des Antriebs angezeigt. Zusdtzlich stehen verschiedene Testfunktionen zur Verfiigung. Codes

der Service-Ebene sind mit d gekennzeichnet.

Alle Parameter der Service-Ebene sind in Anhang A aufgefihrt.

Service-Ebene aufrufen &
1. @ drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code 20" zu wah- > L_.' =: =;|
en. |
2. ® driicken, um die Service-Ebene aufzurufen. en

(Anzeige: dO1). =
Beispiel hier: Laufzeitmessung starten _ &
1. & drehen, um 'Code dé1' aufzurufen. > =-‘| =_= =\\=
2. ® driicken, Anzeige blinkt.
3. & erneut driicken, Laufzeitmessung startet. dB :
= Die Laufzeitmessung kann mit ESC jederzeit abgebrochen

werden.
Service-Ebene verlassen __¢
1. & drehen und 'Code d00" (ESC) wahlen. > =: b =-
2. B driscken, um die Service-Ebene zu verlassen.

d00
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8.4.1 Nullpunkt abgleichen

A WARNUNG

Verletzungen durch ein-/ausfahrende Antriebsstange!
= Antriebsstange nicht berihren und nicht blockieren.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Verfahren der Antriebsstange!

= Nullpunktabgleich nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperrein-
richtungen vornehmen.

Der Antrieb fchrt die Antriebsstange in die Endlage O %. AnschlieBend wechselt der Antrieb
in den Regelbetrieb und fahrt die vom Eingangssignal vorgegebene Position an.

Code Beschreibung Einstellbereich
d51 Nullpunktabgleich starten ZER

= Der Nullpunktabgleich kann mit ESC jederzeit abgebrochen werden.

8.4.2 Antrieb initialisieren

A\ WARNUNG

Verletzungen durch ein-/ausfahrende Antriebsstange!
= Antriebsstange nicht beriihren und nicht blockieren.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Verfahren der Antriebsstange!

= |Initialisierung nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperreinrichtun-
gen vornehmen.

= Der Vorgang wird in Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfiguration” beschrieben.

Code Beschreibung WE Einstellbereich
d52 Initialisierung starten INI

= Der Initialisierungsvorgang kann mit ESC jederzeit abgebrochen werden.

EB 8331-4 8-9



Betrieb

8.4.3 Antrieb neu starten (Reset)

Der Antrieb kann durch einen Reset neu gestartet werden und befindet sich anschlief3end
wieder in der zuvor eingestellten Betriebsart, es sei denn, es ist eine abweichende Wiederan-
laufbedingung definiert (vgl. Kapitel ,Inbetriebnahme und Konfiguration)

Code Beschreibung Einstellbereich
d53 Reset auslosen RES

8.4.4 Werkseinstellung laden

Samtliche Parameter der Konfigurationsebene konnen auf die Werkseinstellung (WE) zuriick-
gesetzt werden.

Code Beschreibung Einstellbereich

d54 Werkseinstellung im Antrieb laden DEF

8.4.5 Display testen

Bei funktionsfchigem Display werden durch Starten des Displaytests alle Segmente des Dis-
plays angezeigt. Der Displaytest wird unter 'Code d55' in der Service-Ebene 'Code 20
durchgefihrt:

Code Beschreibung Einstellbereich

d55 Display testen TEST (alle Segmente einschalten)

Displaytestfunktion aufrufen (Service-Ebene Code 20)

1. & drehen (bei angezeigtem Startbild), um 'Code d55' zu T =: S T
wahlen (Anzeige: TEST). -

2. B driicken, um Test zu starten. d SS

> Alle Segmente werden eingeblendet. NS £ 7 <&

3. & driicken, dlle Segmente werden ausgeblendet (Hinter- l%l %:'_P—:'—: 'g“
grundbeleuchtung bleibt eingeschaltet) i ":l:" i

4. @ erneut driicken, um zur Anzeige d55 TEST zuriickzukeh- 8ee H 2

ren.
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8.4.6 Laufzeit messen

A WARNUNG

Verletzungen durch ein-/ausfahrende Antriebsstange!
= Antriebsstange nicht berihren und nicht blockieren.

O HINWEIS

Storung des Prozessablaufs durch Verfahren der Antriebsstange!

= Llaufzeitmessung nicht bei laufendem Prozess und nur bei geschlossenen Absperreinrich-
tungen vornehmen.

Wahrend der Laufzeitmessung fhrt die Antriebsstange vom aktuellen Hub in die Endlage

0 %. Ausgehend von der Endlage 0 % fahrt die Antriebsstange in die Endlage 100 % und
wieder zuriick in die Endlage O %. Die Laufzeit wird in beiden Bewegungsrichtungen gemes-
sen und dann gemittelt.

Nach der Laufzeitmessung wechselt der Antrieb zuriick in die zuletzt eingestellte Betriebsart.

i Info

Die Endlagen 0 % und 100 % sind abhdngig von der eingestellten Wirkrichtung (vgl. Kapitel
Inbetriebnahme und Konfiguration”).

Code Beschreibung Einstellbereich
dé1 Laufzeitmessung starten RUN

d62  Gemessene Laufzeit in s » nur Anzeige
dé3  Gemessener Weg in mm » nur Anzeige
dé4  Geschwindigkeitsstufe » nur Anzeige

= Die Laufzeitmessung kann mit ESC jederzeit abgebrochen werden.
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8.4.7 Istwert anzeigen und Sollwert andern (Applikationen ,PID”
und ,POSF”)

Istwert anzeigen
Der Istwert der Regelgrofie wird in der Betriebsebene bei Code 1 angezeigt.
Der Istwert der Stellung wird in der Betriebsebene bei Code O angezeigt.

Sollwert anzeigen und einstellen
- Ausfihrung mit Dreh-/Druckknopf

Bei den Applikationen PID-Regler (Code 6 = 'PID') und Temperaturregelung bei
Eingangssignalausfall (Code 6 = 'POSF') wird in der Bedienebene bei Code 1 der einge-
stellte Sollwert (c81) angezeigt, solange der Dreh-/Druckknopf (53] gedrickt ist. Der Soll-
wert wird in der Konfigurationsebene CO (Code 10) Gber den Code c81 eingestellt.

- Ausfihrung mit Drei-Tasten-Bedienung

Bei den Applikationen PID-Regler (Code 6 = 'PID') und Temperaturregelung bei
Eingangssignalausfall (Code 6 = 'POSF') wird in der Bedienebene (Code 1) der einge-
stellte Sollwert (c81) angezeigt, solange die Auswahltaste () gedriickt ist. Der Sollwert
laisst sich durch gleichzeitiges Driicken der Auswahltaste